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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

SYSTEME DE MAGNETOSCOPE A CASSETTE A BALAYAGE HELICOIDAL
UTILISANT LA BANDE MAGNETIQUE DE 12,65 mm (0,5 in)
DE FORMAT L

PREAMBULE

1) Les décisions ou accords officiels de la CEI en ce qui concerne les questions techniques, préparés par des Comités d’Etudes
olrsent-représentés-tousles-Comités-nationaux-s'intéressant-a-ces-questions—expriment-dan £ plusarandes pesure possible un
acgord international sur les sujets examinés.

2) Ceps décisions constituent des recommandations internationales et sont agréées comme t€ jtionaux.

3) Ddns le but d’encourager 'unification internationale, la CEI exprime le veeu que tows les\Comités-hatiohagx adoptent dans

leyrs régles nationales le texte de la recommandation de la CEI, dans la mesure gu lesconditions na'onal ermettent. Toute
diYergence entre la recommandation de la CE1 et la régle nationale correspondante doit, da la ible, étre indiquée
en|termes clairs dans cette derniére.

L3 présente norme a été établie parte Sous-
ne 60 de la CEI: Enregistrement.

Lg texte de la présente norme est iss do

R/ég%s\iix %\ \/Rapport de vote
N 60B(]§;\)§9\ ) 60B(BC) 94
N\

u ci-dessus donne toute information sur le vote gyant abouti a

Lg¢ rapport dewote.
I’approbatio

Les p|

F nesure du niveau

3): Systéme de magnétoscope & cassette & balayage hélicoidal utilisant la bande magnétique de
12,65 mm (0,5 in) (format béta).
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

HELICAL-SCAN VIDEO TAPE CASSETTE SYSTEM
USING 12.65 mm (0.5 in) MAGNETIC TAPE
ONTYPE L

FOREWORD

1) The formal decisions or agreements of the IEC on technical matters, prepared by Technical Com

National Committees having a special interest therein are represented, express, as nearly as possible,4n inter;

of opinion on the subjects dealt with.

2) They have the form of recommendations for international use and they are accepted by the National o

3) In order to pfomote international unification, the IEC expresses the wish that all Nation&] Com 8
the IEC reccmmendatlon for their nauonal rules in so far as national condmons will-permit. Any dive

This standard has been prepared by Su
Committee No. 60: Recording.

The text of this standard is based on the followi

é\ w Rule R?QQR on Voting
[ \;@\\5\0)@ " 60B(c0)94

Full information o
indicated in fhe above tabie.

The following IE icaki ’ i tandard:

Publications Nog/

hich hll the
ensus

proval of this standard can be found in the Voting R

ording, of IEC TecHnical

eport

e beta
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SYSTEME DE MAGNETOSCOPE A CASSETTE A BALAYAGE HELICOIDAL
" UTILISANT LA BANDE MAGNETIQUE DE 12,65 mm (0,5 in)

DE FORMAT L

SECTION UN - GENERALITES

P ine-danplicat
8tlque vidéo uti-
?étoscopes a

Objet
L’objet de la présente norme est de définir leg car lectriques et mécanfiques des équi-

Les essais et mesures faits sur le

20+£0,5°C
20+1°C

48% a 52%

86 kPa a 106 kPa
24h

aux sections deux et quatre de la Publication 767 de la CEI:

émeafin vérifier que les exigences de la présente norme
é es conditions suivantes:

e Béta, décrites

- Section deux: Cassette a bande vidéo;
- Section quatre: Caractéristiques de la bande.

SECTION TROIS - MAGNETOSCOPES A CASSETTES

4. Définitions des termes

Les définitions suivantes sont données pour aider a la compréhension correcte
norme.

de la présente
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HELICAL-SCAN VIDEO TAPE CASSETTE SYSTEM
USING 12.65 mm (0.5 in) MAGNETIC TAPE
ON TYPE L

SECTION ONE - GENERAL

1. Scope

This|standard applies to magnetic video recording and/or reproductiop
tape cgssettes on helical-scan video cassette recorders suitable for broadca

iin)

2. Object
The ipment
which lated
to 525

3. Environment

Test,
carried

20+0.5°C
20+1°C

48% to 52%

86 kPa to 106 kPa
24 h

O - VIDEO TAPE AND VIDEO TAPE CASSETTE

Thid video tape
cassett

cording system specifies the use of video tape in the beta-format videg-tape

- Section Two: Video tape cassette;
- Section Four: Tape characteristics.

SECTION THREE - VIDEO CASSETTE RECORDERS

4. Definitions of terms

The following definitions are given to assist in the correct understanding of this standard.


https://iecnorm.com/api/?name=ef041afe0e356b6aca3680b1841031e3

— 8 — 961 © CEI
4.1 Dispositif de balayage
Montage mécanique comprenant un tambour, des piéces polaires rotatives et des éléments de
guidage de la bande, utilisé pour enregistrer et reproduire des enregistrements magnétiques vidéo.
4.2 Tambour
Cylindre circulaire autour duquel la bande est au moins partiellement enroulée, afin de former
I’interface téte-bande d’un systéme d’enregistrement sur bande vidéo.
4.3  Tambour supérieur
Dans un systéme d’enregistrement a balayage hélicoidal vidéo, partie du tambour qui n’est pas
en contact avec le bord de référence de la bande.
4.4 Tambour inférieur
Dans un systéme d’enregistrement 4 balayage hélicoidal vidéo, i bour qui est en
contact avec le bord de référence de la bande et qui contient habj glénfents de guidage
de la bande.
4.1 Diametre effectif du tambour
Valeur du diamétre du tambour qui, lorsqu’eli€ ¢ | 3 brigues, corres-
pond a I’enregistrement vidéo réel produif dg )yage hélicoidal
sur bande vidéo. La valeur effective e diamétre réel du tambour.

4.4

4.8

4.9

Angle d’hélice

otatives et le systeme de guidage ¢lu bord de réfé-

Angle formé entre le chemin\des pieces.polaire
rence de la bandé du dispositif de batayage d’uh systéme d’enregistrement a balayage hélicoidal sur

bande vidéo

Angle d’efiroulement

5.

5.1

sur un systéme

ment sur bande

Angle au centre de rotation du tambour sous-tendu par la ligne de contact entre le tambour et le

bord de référence de la bande.

Piéces polaires du dispositif de balayage

La circonférence du tambour comportera six emplacements de piéces polaires, comme indiqué a

la figure 1 (vue de dessus), page 12.

Dépassement des piéces polaires

0,010

Chaque pi¢ce doit dépasser radialement de 0,047 382 mm, cette longueur étant mesurée de la

surface extérieure du tambour supérieur jusqu’a I’extrémité de la piéce polaire.
p J
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4.1 Scanner

The mechanical assembly containing a drum, rotating pole tips and tape-guiding elements. It is

used to record and reproduce video tape recordings.

4.2 Drum

The circular cylinder around which tape is at least partially wrapped in order to form the head-

to-tape interface of a video tape recording system.

4.3 Upper drum

That part of the drum in a helical-scan video recording system which does not come into contact

Wlth th [ L\zf\.«x CIICC \«ds\z Uf thv ta}}\a.

4.4 Lower drum

That|part of the drum in a helical-scan video recording system whichre
referenge edge of the tape and usually contains tape-guiding element

4.5 Effective drum diameter

The yalue of drum diameter which when used in the
actual yideo record produced in a helica ide
equal t¢ or greater than the actual diame

4.6 Helix angle

The angle formed betweg e tipS and the tape-reference-edge gu

system jon the scanner of a : i e-recording system.

4.7 Track ahgle

The

ingle of the p
Video 1 i

4.8 Center §
The4

khe

b the

. The effective value is

ding

elical

es of

4.9 Wrap angle

The angle at the center of the drum rotation subtended by the line of contact between the drum

and the reference edge of the tape.

5. Scanner pole tips

There shall be six circumferential pole tip locations as shown in Figure 1 (top view), page 13.

5.1 Pole tip projection

0.010

Each pole tip projection shall be radially 0.04 332 mm, measured from the outer surface of the

upper drum to the end of the pole tip.
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5.2

5.3

5.4

5.5

7.1

7.2

— 10 — 961 © CEI

Piéces polaires luminance

Deux piéces polaires doivent &tre montées pour I’enregistrement du signal de luminance. Elles
doivent étre espacées sur la circonférence d’un angle de 180 + 0,003°.

Pieces polaires d’enregistrement de la couleur

A chaque piéce polaire luminance doit &tre associée une piéce polaire destinée a I’enregistrement
des signaux de couleur associés. Comme indiqué a la figure 2, page 12, une picce polaire pour
Penregistrement de la couleur doit étre située a une distance de 4,396 =+ 0,010 mm de la piéce polaire
luminance associée, selon la corde entre les deux piéces, dans le sens contraire au sens de rotation.
Selon ladirection paralitle 31’axe dutambour, elle doit étre placée a unedistance de 0,0745 + 0,003 mm
de la piéce polaire luminance associée, dans le sens de ’éloignement du bord de référence de la
bande, comme le montre la figure 2.

Piéces polaires d’effacement

%registrement
e ces derniéres
piéces peut étre située & un angle quelconque de la piece polai ance ird associée, dans

tambour, doivent étre mis e
luminance/enregistrement de
canal 1, et ’autre canal 2.

eurqui enregistre la yrame 1. Cette paire dqit étre appelée

Angle d’hélice

kse de la bande
des de concep-
bande doivent

piste.

! du tambour supérieur

Le diamétre réel du tambour supérieur doit étre de 74,487 * 3% mm (2,933 * $°°32 in). Des techno-
logies et techniques nouvelles permettent ’enregistrement de bandes compatibles et interchangea-
bles par des magnétoscopes dans lesquels certaines dimensions du dispositif de balayage sont modi-
fiées d’une maniére significative. Cela peut rendre possible la construction pour des applications
portables de magnétoscopes plus petits et plus légers, par I’emploi d’un ensemble de tambour de
balayage plus petit. Une telle voie a été utilisée pour des applications de reportages d’actualités
électroniques.

Diameétre réel du tambour inférieur

Le diamétre réel du tambour inférieur doit étre de 74,487 _§ gz mm (2,933 _§ 53, in). Des tech-
nologies et techniques nouvelles permettent I’enregistrement de bandes compatibles et interchan-
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5.2 Luminance pole tips

Two pole tips circumferentially spaced at 180 + 0.003° shall be provided for recording the
luminance signal.

5.3 Colour-recording pole tips

Each luminance pole tip shall have associated with it a pole tip for recording the time-associated
colour signals. A colour-recording pole tip shall be located at a chordal distance of 4.396 = 0.010
mm in a counter-rotational direction from its associated luminance pole tip, as shown in Figure 2,
page 13, and shall be axially displaced from its associated luminance pole tip by 0.0745 + 0.003 mm,
in a direction away from the reference edge of the tape as shown in Figure 2.

5.4 Erase pole tips

If the erase pole tips are employed, each luminance/colour-recgrding ti i have
an asspciated erase pole tip located at any angle with respect to t i a\pole ti pair,
in the firection of rotation as shown in Figure 1, page 13.

5.5 Channégl identification

Suitpble means shall be provided, sug
tion, tio permit the identification of the
Field ]. This pair shall be identified as €ha
Channel 2.

evolu-
cords
ed as

6. Helix angle
The

7. Drumd

Effe
video-

ape tension, helix angle, and tape speed completely determine the

ént methods of design and/or minor variations in drum dialt'neter
uce equivalent recordings for interchange purposes. Values and operat-
his clause will produce the reference value of track angle.

7.1 Actual'vpper-draum-dianeter

The actual upper drum diameter shall be 74.487 * $°® mm (2.933 * §-°°32 jn), New technologies and
techniques are enabling compatible and interchangeable tapes to be produced by recorders in which
some of the dimensions of the transport scanning mechanism are significantly changed. This can
enable recorders to be made smaller and lighter for portable applications by the use of a smaller
scanning drum assembly. Such an approach has been used for ENG applications.

7.2 Actual lower drum diameter

The actual lower drum diameter shall be 74.487 _8 05 mm (2.933 _$.0003 in). New technologies and
techniques are enabling compatible and interchangeable tapes to be produced by recorders in which
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Canal 1

Vue de dessus

Canal 1

Effacement

Luminance

6,767° (référence)

Canal 1 Couleur

Sortie de la bande

Canal 2 Couleur

Entrée dela

Sens du mouvement
et de larotationdu t

Bande

-a—— Tambour sup

|-=—— Tambour infé

74,487 .
[4——* L
74,479 \
Rotation
Vue de coté :
Couleur

Dimensions en millimétres

Luminance

0,0775
0,0715

4,406 |
4,386

FIGURE 2
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Carya‘i’?\gffacement

bande

de la bande
mbour supérieur

730/88

rieur

ieur

— (distance de la corde}

731/88
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Top view 6.767° (reference)

Channel 1 Luminance

Y

Channel 1 Colour

fayl A Lol Lo (\
chenme-—rtrase ) (’ Chanmet2—Erase
Tape exit Taps entrance
Channel 2 Colour  channel tumi e

6 DirecCgion of tape motion
upper drum rotation

730/88
Tape
|-«—— Upper drum
l.«—— Lower drum
) \>
L——_ 74.487 -
74.479
Side view Rotation
Colour
ww b
r,: ~ k e 4 Luminance
oNe)
°°q F 3
S~ ]
imensions in milli 4.406 ordal
Dimensions in millimetres *——4 3864<_ (chordal distance)
731/88

FIGURE 2
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geables par des magnétoscopes dans lesquels certaines dimensions du dispositif de balayage sont
modifiées d’une maniére significative. Cela peut rendre possible la construction pour des appli-
cations portables de magnétoscopes plus petits et plus légers, par I’emploi d’un ensemble de tam-
bour de balayage plus petit. Une telle voie a été utilisée pour des applications de reportage
d’actualités électroniques.

7.3 Tambour supérieur

Le tambour supérieur doit tourner en synchronisme avec les piéces polaires vidéo.

7.4 Tension au centre de la bande

La tension au centre de la bande doit étre de 0,46 + 0,05 N.

8. PDimensions et emplacements des enregistrements

Cet article spécifie les dimensions et les emplacementsde nts vidéo, qudio, et de la

piste d’asservissement.

8.1 | Environnement d’essai

8.1. pplémentaires

8.1.2

8.1. me doit étre le

e magnétique

8.2

8.2,

8.2.]

8.3 Emplacements et dimensions des pistes

8.3.1 Les emplacements et dimensions des pistes doivent étre conformes aux figures 3, 4a et 4b, ainsi
qu’au tableau I.

8.3.2 Les dimensions P, Q, R et W ne sont données qu’a titre de référence. La valeur réelle de ces
dimensions est déterminée par les paramétres du transport, la vitesse de la bande, ainsi que leurs
tolérances. Les valeurs nominales indiquées sont fondées sur une bande sous tension. Par consé-
quent, lors de mesures directes sur une bande sans tension, on doit prendre en compte 1’élasticité de
celle-ci.
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some of the dimensions of the transport scanning mechanism are significantly changed. This can
enable recorders to be made smaller and lighter for portable applications by the use of a smaller
scanning drum assembly. Such an approach has been used for ENG applications.

7.3 Upper drum

The upper drum shall rotate in synchronism with the video head tips.

7.4 Center span tension

8.

8.1

8.1.1 In addition to the general test environrnentakreg

8.2.1 The {ape’speed

The Eenter span tension shall be 0.46 £ 0.05 N.

Dimensirns and location of recordings

This| clause specifies the dimensions and locations of the
records.

ntrol

Test enpironment

se 3, the following additional

Wwn in
in all

be 118.582 + 0.2 mm/s for 525-60 systems.

8.2.2 The tape speed shall be 101.510 = 0.2 mm/s for 625-50 systems.

8.3 Record locations and dimensions

8.3.1 Record locations and dimensions shall be as specified in Figures 3, 4a and 4b and in Table I.

8.3.2 Dimensions P, Q, R and W are shown for reference purposes only. The actual value of these

dimensions is determined by the parameters of the transport, the tape speed and their tolerances.
The nominal values given are based on tensioned tape; therefore, direct measurement without
tension shall take into account tape elasticity.
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8.4 Courbure des pistes vidéo

961 © CEI

Le bord de la piste vidéo doit étre contenu a I’intérieur de deux lignes droites paralléles distantes

de 0,010 mm.

8.5 Position relative des signaux enregistrés

8.5.1 Les signaux suivants, dont les informations doivent étre en coincidence temporelle doivent étre
positionnés conformément aux figures 4a et 4b: vidéo luminance, vidéo chrominance, signaux de la

piste d’asservissement, audio et de code temporel.

8.5.2 Les enregistrements des signaux vidéo luminance et vidéo chrominance des trames paires sont
décalés de ceux des trames impaires, comme indiqué aux figures 4a et/uzken raison du nombre

impair de lignes dans une image de telévision.
8.6] Azimut des entrefers
8.6l1 L’azimut des entrefers des tétes utilisées pour produire

tudinales (audio, asservissement et code temporel) doi
mouvements relatifs t€te-bande.

ps pistes longi-
. direction des

8.6|2 L’azimut des entrefers des tétes vidéo doit étre de ignal de luminance et de + 15°
pour le signal de chrominance, par rappor, : pvement de ces
tétes.
/, )
Audio 2 N

< S —

S
Adq ) <X 0N

[TV T/
ey
Vi

Sens de défilement de la bande

R A rerrrerserrrsrrzs)

Asservissement

Code temporel

:

M7 |-t

4
A
Bord de référence

FiG. 3. - Positions et dimensions des pistes enregistrées.

732/88
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8.4 Curvature of video record

The edge of the video record shall be contained within two parallel straight lines 0.010 mm
apart.

8.5 Relative positions of recorded signals
8.5.1 Video luminance, video chrominance, tracking control, audio and time code signals with informa-

tion intended to be time coincident shall be positioned as shown in Figures 4a and 4b.

8.5.2 Even-numbered fields have a different video luminance and video chrominance phasing as shown
in Figures 4a and 4b due to the odd number of lines in a television frame.

8.6 Gap azimuth
8.6.1 The azimuth of the audio, tracking control and time code head gaps used ituidinal

track rgcords shall be perpendicular to the direction of relative Head-to

8.6.2 The azimuth of the video head gaps for the lumi r the

chrominance signal shall be + 15° to the perpendicy

Tape, upper ed

™~ 0,
™~ ’fec%
\\\\ e
NN
NN ey
N R R Y
NN
NN N
™~ 9

Direction of tape travel E

@ rzzrzrzzzzzzzzrza

Control

Time code * f é '
: VB EF G Y

Reference edge 732/88

F1G. 3. - Record locations and dimensions.
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T Audio 2

Y Asservissement —/ _______ < st & ’G‘C_WK_ -~ T
l ('; Code temporel * \ \\ >

Bord de référence
733/88

g —— ——— , N S —— b N T E—
‘T 'y Asservissement "Stq ) Stq o
¢ Code temporel
L
AN

Bord de référence 734/88

F1G. 4b. - Position des pistes enregistrées (625/50).
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] Audio 2

] Audio 1

| Control

Y v Time code

Reference edge
733/88

Y ®
. /
—— - - _———_—_—_— o, Y S T T ——— Pe——
_T é— Control r: 1’904, —’_’5’0,{,
| 1 Time code ;
N

Reference edge 734/88

F1G. 4b. - Video record location (625/50).
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TABLEAU I

Emplacements et dimensions des enregistrements

Micrométres Inches
Dimensions Minimum Nominal Maximum | Minimum Nominal Maximum
A Bord inférieur de la piste, code temporel 0 0 0 0 0 0
B Bord supérieur de la piste, code temporel 330 400 470 0,01299 | 0,01575 | 0,01850
C Largeur des pistes couleur 68 73 78 0,00268 | 0,00287 | 0,00307
D Pasdelapiste Y ala piste C 71,5 80,5 83,5 0,00305 | 0,00317 | 0,00329
E Bord inférieur de la piste d’asservissement 635 700 765 0,02500 | 0,02756 | 0,03012
F Bord supérieur de la piste d’asservissement 1035 1100 1165 0,04075 | 0,04331 | 0,04587
G Bord inférieur des pistes vidéo 880 950 1020 0,03465 | 0,03740 | 0,04016
H Bord supérieur des pistes vidéo - 10720 10805 0,42205 | 0,42539
J—Bord-inférieurdeta pisteamdio+ 10805 10850 10895 OA2Z5I 02717 | 0,42894
K Bord supérieur de la piste audio 1 11390 11450 1151 0,448 43 0,45315
L Bord inférieur de la piste audio 2 11790 11850 0,468 90
M Bord supérieur de la piste audio 2 12405 0,49193
N Largeur des pistes Y 83 0,003 50
O Signalderecouvrement (525/60) 8,0 H*
de début de piste (625/50) 9,5 H*
P Décalage des pistes Y-C  (525/60) 0,108 (= 10H)*
(625/50) 0,1f08 (= 12 E*
Q Pasdes paires de (525/60) 34* | 0,004 35* | 0,006 37*
pistes vidéo (625/50) 0,006 51* | 0,004 52* | 0,006 54*
R Longueur des pistes (525/60) 4,528 82 (262,5 H)*
vidéo (625/50) 4,52677 (312,5 H)*
S Emplacement de la téte d’asservisse 36 800 1,44094 ‘ 1,444 88 | 1,448 82
T Emplacement des tétes audio et decode tempagrel 509 81155 | 7,11343 | 7,12R76 | 7,13209
W Largeur effective de la zone vidéo
Y Limite inférieure de W 48 1258 0,04874 | 0,04p13 | 0,04953
© Angledepiste (525/60) 4,6790° | 4,6820° | 4,6760° | 4,6790° | 4,6820°
(625/50) 4,6811° | 4,6841° | 4,6781° | 4,6811° | 4,6841°
diquéessgulemeny comme référence. La valeur actuelle de ces|dimensions est
|l n’est pas pra-
118,582 mm/s
Es sont fondées
de la bande.

oit produire

Les caractéristiques d’enregistrement des magnétoscopes a cassettes doivent &tre cgnformes aux
Stipulations speciiices dans la section quatre.

SECTION QUATRE - CARACTERISTIQUES D’ENREGISTREMENT

11. Enregistrement vidéo

Le systéme d’enregistrement vidéo doit prévoir des chaines du signal séparées et indépendantes
pour les composantes de luminance et de chrominance. Ces composantes doivent étre enregistrées
sur deux pistes séparées, désignées respectivement piste Y pour le signal de luminance, et piste C
pour celui de chrominance. La piste C doit enregistrer les deux signaux de différence des couleurs R-Y
et B-Y sous la forme de signaux comprimés et multiplexés dans le temps. Les signaux mono-
chromes ne doivent &tre enregistrés que sur la piste Y.
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TABLEI’

Record locations and dimensions

Micrometres Inches
Dimensions Minimum Nominal Maximum|Minimum Nominal Maximum
A Time code track, lower edge 0 0 0 0 0 0
B Time code track, upper edge 330 400 470 0.01299 | 0.01575 | 0.01850
C Colour track width 68 73 78 0.00268 | 0.00287 | 0.00307
D Y-Ctrack pitch 77.5 80.5 83.5 0.00305 | 0.00317 | 0.00329
E Control track, lower edge 635 700 765 0.02500 | 0.02756 | 0.03012
F Control track, upper edge 1035 1100 1165 0.04075 | 0.04331 | 0.04587
G Video track, lower edge 880 950 1020 0.034 65 /0763140 0.04016
H V{deo track, upper edge = 10720 TO 805 = U.$#25 39
J Apdio 1 track, lower edge 10805 10850 10895 | 0.4253 0,428 94
K Apdio 1 track, upper edge 11390 11450 11510 \0\153 15
L Apdio 2 track, lower edge 11790 11850 11910 0.468 90
M Apdio 2 track, upper edge 12405 12450 1249 \({1 93
N Y|track width 83 86 0.903 50
O Lgadsignal overlap (525/60) 8.0 H*
(625/50) 9.5 H*
P YiCtrack offset (525/60) 4399 (=10H) 1708 (= 1Q H)*
(625/50) 2 FN* .1708 (= 13 H)*
Q Video track pitch (525/60) 161.0* *10.006 35* | 0.40637*
(625/50) * 10.006 52* | 0.406 54*
R Videotrack length (525/60) 4.528 82 (262|5 H)*
(625/50) > 4.52677 (312|S H)*
S Control track head distance 1.44094 | 1.44488 | 1.44882
T Apdio and time code head distance 7.11343 | 7.12276 ’ 7.13209
W Video area effective width 0.3694*
Y Lewer limit of W 0.04874 | 0.04913 | 0.p4953
© Track angle (525/60) 4.6760° | 4.6790° | 4.6820°
4.6781° | 4.6811° | 46841°
T
erence purposes only. The actual value of these dimensfons is
ewmir tolerances. Measurement of some of| these
ical. Areference tape speed of 118.582 mm/s or 101.510 mm/s $hould
lues given are based on tensioned tape; therefore, direct mgasure-

ments specified in Section Four.

SECTION FOUR - RECORDING CHARACTERISTICS

11. Video recording

lus an

The video recording system shall provide separate and distinct signals paths for the luminance
and chrominance components. These component signals shall be recorded on two separate tracks,
designated respectively as the Y track for the luminance signal, and the C track for the chrominance
signal. The C track shall record both R-Y and B-Y color difference signals in the form of a com-
pressed time division multiplexed signal. Monochrome signals shall be recorded on the Y channel
only.
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1 Canal luminance

1.1 Traitement du signal

961 © CEI

Un systéeme de traitement du signal consistant en éléments doit comprendre dans cet article

comme spécifié, dans [’ordre du parcours du signal, les éléments suivants:
1.1 Un moyen pour modifier la partie synchronisation du signal de luminance.
1.1.2 Un dispositif d’amélioration des détails vidéo.

1.1.3 Un réseau de préaccentuation vidéo.

1[T.4 Un moyen d écrétage du signal video apres preaccentuation.

1}1.5 Un modulateur de fréquence linéaire présentant une déviati
quences modulantes.

1}1.6 Un amplificateur du signal de porteuse modulée e
gistrement du canal Y le courant alternatif nécessaire.
112 Modification de la partie synchronisation

amplitude de la partig
8b, pages 24 et 26.

Un moyen doit étre mis en ceu
tion de ligne du signal vidéo, ¢

1

e source d’impédance nulle et qu’il alimente une q

1

doivent étre écrétées.

TaBLEAU II

§ort aux fré-

x tétes d’enre-
synchronisa-

ractéristiques

a2’ réponse en fréquence et en phase du réseau dle la figure 6,

harge infinie.

imal nominal

Niveau de sortie du dispositif d’amélioration des détails (dB)

Entrée
(dB) _ — _ — _
Fréquence 27,5 21,5 17 11 1,5
(Hz)

500k 1,6 £0,3 1,5+0,3 1,5+0,3 1,4+0,3 0,9 +0,2
1M 3,4+0,5 3,2+0,5 2,9+0,5 2,7+0,5 1,1 £0,2
2M 6,4 +0,8 5,8+0,8 4,7+0,7 3,0+0,5 1,1 £0,2
M 7,5 0,8 6,5+0,8 4,8:+0,7 3,0£0,5 1,1 0,2
4M 7,8+0,8 6,6 0,8 4,8 +0,7 3,0+0,5 1,1£0,2

Notes 1. - Le niveau du signal vidéo-d’entrée, synchronisations comprises, est de 1,0 Vcc.

2. - Les spécifications de la réponse en lecture seront telles que la réponse en enregistrement sera compensée en lecture.
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11.1

11.1.1

11.1.1

11.1.1.2

11.1.1.3

IEC

Luminance channel

Signal processing

—23 —

A signal processing system as specified in this clause shall contain in the order of the signal flow

the following elements:

.1 A means of modifying the sync portion of the luminance signal.

A video detail enhancement process.

A video pre-emphasis network.

11.1.1.4 A|means of clipping the video signal after pre-emphasis.

11.1.1.5 Allinear frequency modulator having constant deviation with respett to\the modula 'n&re-

11.1.1.6 A

11.1.2 Modlification of the sync portion

quenciks.

the Y ¢hannel record heads.

A mieans shall be used to modify thepulse
shown|in Figures 5a and 5b, pages 25 and

The|video signal shall/rece

Table [I.

11.1.4 Luminance

11.1.5 Am]

Figure

s

The|pre-emp

TasLE I1

ves to

on as

vn in

load.

al'level at 30% and nominal peak white at 100%, any positive gmpli-
0 = 50 mV or negative amplitude excursions below — 650 + 50 mV shall

Detail enhancement output (dB)

Input
(dB) - _ _ _ _
Frequency 27.5 21.5 17. 11 1.5
(Hz)

500k 1.6 +0.3 1.5+0.3 1.5+£0.3 1.4+£0.3 09+0.2
1M 3.4+05 32+0.5 29+0.5 2.7+0.5 1.1+£0.2
2M 6.4+0.8 5.8+0.8 4.7+£0.7 3.0x0.5 1.1 +0.2
3iM 7.5+£0.8 6.5+0.8 48+0.7 3.0x0.5 1.1 £0.2
4M 7.8+0.8 6.6 +£0.8 4.8+0.7 3.0+0.5 1.1 0.2

Notes 1. - The video signal input level, including synchronizations, is 1.0 Vpp.

2. - The playback response is such that the recording response is compensated during playback.
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Entrée 9 + Sortie

Fiitre PH Limiteur

735/88
11.1.6 Fréquences instantanées

Les fréquences instantanées correspondant aux niveaux de référence du signal de luminance
modifié doivent étre conformes a celles indiquées au tableau III.

TaBLEAU 111

Blanc maximal
Niveau 50%
Suppression

Fond de synchronisation
Déviation de fréquence
(référence)

Note - Déviation de fréquence entre la créte du MC iveau de suppression|

Sigrfal de
lumipance
d’'engrée

525
Sigrjal de

luminance

modifié

1

272

+ -

1 ligne horizontale (63,56 us)

2 A

0 =]

|~ S

H ]

Of

1 1» !

] X
=)

~

- -— 2,65 + 0,01 us 736/88

Note. - Aucune modification n’est faite pendant la période des signaux de synchronisation et des impulsions d’égalisation.

F16. 5a. - Forme d’onde du signal de luminance modifié (525/60).
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Input O—¢ *@ O Output

HP filter - Limiter

735/88

11.1.6 Recorded carrier frequency

Carrier frequencies corresponding to reference levels of the modified luminance signal shall be as

defined in Table III.
TasLE 111
Peak white 6.4MHz
50% level 5.7MHz
Blanking 4,97 + 0.05MHz
Synchronization tip 4.4MHz
Frequency deviation 1.43 £ 0.05 MHz
(reference)

Input
luminance
signal

Modified
luminance
signal

Input
luminance
signal

Modified
luminance
signal

Note - Frequency deviation between peak white

272

1 horizontal line (63.56 ps)

i~
50 + 2.59
|
100%

40%

- -«— 265 + 0.01 us 736/88

Note. —- The vertical sync and equalizing pulse portion remains unmodified.

F1G. 5a. - The waveform of the modified luminance signal (525/60).
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Signal de

o WHJ’U’THJ’H‘LUMH‘HTWF‘U_F
d’entrée

623 624 625 1 2 3 4 5 6
Signal de

it %W ! H -

umiane Muum I
luminance
d'entrée ” ”_

310 311 312 313 314 315 316 317 318

Signal de
luminance
modifié

1 ligng’horizontale\(64

- - 50+O,‘l \) G

K Q
_ w(\g\% !

5+ 25%

€

- 657+ us 737/88

pns d’égalisation.

Ty = C-R, = 0,80us

' -0
Ry Xg=RyR,=3,6
Ventrée Ra Vsortie
Vsortie _ 1+ ]w TE
fo o 'e) Vemrée 1+ XE + Jw TE
738/88

FiG. 6. - Réseau de préaccentuation.
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Input
luminance
signal WHF'U—IHHF'\JUULHJU_HTH 1 1 1

623 624 625 1 2 3 4 5 6

Modified
luminance
signal

Input
luminance w Hﬁ Sf—ll—lf_ll_ll_l n ” ” " m—”—”—]Hl
signal U U 1' IJ_

310 31 312 313 314 315 316 317 318 /TN
Modifiel I__
luminanlce
signal

1 horizontal li e(G(u\g)
e @
A
L
737/88
q ~— Th¢ waveform of the modified luminance signal (625/50).

‘Al

i Ty =C-R,=0.80us
o— ' O

Ry Xg=Ry,R,=13.6

—{
Vm Ra Vout
Vo 1+ joTg

o . Va 1+ Xg +jo Ty

738/88

F1G. 6. - Pre-emphasis network.
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11.1.7 Courant d’enregistrement

11.1.7.1 Pour les pistes Y, I’amplitude du courant d’enregistrement doit étre tel qu’un flux maximal soit
obtenu lorsqu’on enregistre un signal Y présentant un niveau d’image moyen de 50%.

11.1.7.2 L’amplitude du courant d’enregistrement de la piste Y doit décroitre lorsque la fréquence
augmente, selon une courbe définie par les points indiqués au tableau IV.

TaBLEAU IV
Fréquence Niveau
(MHz) (dB)
2 +4,0+£1,0
3 +3 0 + 1,0
5,7
8 - 2 0 :17'{{

11.2] Voie chrominance

11.21 Traitement du signal

h les €léments

1.2 ne ligne hori-

11.21.
11.241.
11.241.

11.2.1.

11.2L 15

- 1 b 32 —d Y o
Hdlll PUMLICS TCIUY U VT UEISUIVIIIVIIU .

courant alter-

11.2.2 Compression temporelle et multiplex

11.2.2.1 Les signaux R-Y et B-Y doivent &tre comprimés a moitié de durée. Le point de démarrage de la
compression doit étre comme décrit dans les figures 7a et 7b.

11.2.2.2 Les signaux comprimés R-Y et B-Y doivent étre multiplexés en alternance comme décrit dans la
figure 8, page 34.

11.2.2.3 Les signaux R-Y et B-Y comprimés et multiplexés doivent étre retardés d’une ligne horizontale
par rapport au signal de luminance.
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11.1.7 Record head current

—29

11.1.7.1 The amplitude of the recording current for the Y track shall be such that a maximum level of
remaining flux on tape is produced when recording a Y signal with a 50% average picture-level.

11.1.7.2 The amplitude of the Y track recording current shall decrease with increasing frequency
according to a curve defined by the following discrete points as described in Table IV.

TABLE IV
Frequency Level
(MHz) (dB)
2 +4.0<1.0
3 +3.0£1.0
5.7 0.0
8 ~-2.0£2.0

11.2 Chrominance channel

11.2.1 Signgl processing

A signal processing system as specified\i

the following elements:

11.2.1.1 A
zontal

11.2.1.2 A
11.2.1.3 A
11.2.1.4 AVi
11.2.1.5 A

11.2.1.6 A<'

quencigs.

n the order of the signal

flow

hori-

¥ fre-

11.2.1.7 Arnl ambplifier of the frequencvy modulated carrier sienal to provide alternating current dr

ve to

the C channel recording heads.

11.2.2 Time compression and multiplexing

11.2.2.1 The R-Y and B-Y signals shall each be compressed into a half time scale. The starting point of

compression shall be as shown in Figures 7a and 7b.

11.2.2.2 The compressed R-Y and B-Y signals shall be multiplexed alternately as shown in Figure 8,

page 35.

11.2.2.3 The compressed and multiplexed R-Y and B-Y signals shall be delayed by one horizontal line

with respect to the luminance signal.
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Front de synchronisation de ligne

\

1 ligne horizontale

Bord de référence de I'impulsion de synchronisation Y

Signal . T
de luminance -
modifié

— | -

2,65 = 0,01 ps —mi{——t=-

T2 RY Y

Signgux

de crominance
comprimés et o4 —
multiplexés | -
dansl|le temps

ﬂ&\jB
)> B

-90 +4%

‘4 ligne horizontal

k

Point de début de compressioh
du signal BY

Barres de couleur de 100/7,5/77/7,5

739/88
Not{

T, — O\lus T, <A T, + 0,01 us

Fic. 7a. - Forme d’onde des signaux R-Y et B-Y comprimés (525/60).
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Horizontal sync edge

Y

1 horizontal line

Reference edge of Y timing pulse
]
Modified T
; 1
luminance N
signal
— ;i h&

2.65|+ 0.01 ps ——t——1~--
T2 RY ¥
— - \\\> -

Compressed —

time division ’ }7

multiplexed [—

chrominance OJ;I —

signals

~90 + 4% %
2+ 0.05us—m=
[ i;[ghor orttal line Half horizontal line

1

Compression start point
of BY signal

100/7.5/77/7.5 colour bars

739/88

FiG. 7a. - Waveform of the compressed R-Y, B-Y signals (525/60).
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Front de synchronisation de ligne
Y
1ligne horizontale
Bord de référence de I'impuision de synchronisation Y
Signal' VT1
de luminance -
modifié
1 /—\
2,65+ 0,01 us — = -
T2 BY -
r—=-
! I
Signgux \OA I
de chfominance o .
comgrimés et L @ J'-__:
multiplexés 0 | -
dans|e temps o —2
{ L

<k

™

Lo}

-120 + 4%

‘4 ligne horizont

e

i

Point de début de compression
du signal BY

Barres de couleur d

— — — Barres de couleur d

q 100/0/75/0

100/0/100/0
740/88

F1G. 7b. - Forme d’onde des signaux R-Y et B-Y comprimés (625/50).
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Horizontal sync edge
!
1 horizontal line
Reference edge of Y timing pulse
Modified )
lumi A
uminance I
signal
2.65|+ 0.01 us —m» -
T2 RY
— - -
J I 0
Compressed ) I
time division o . \
multiplexed o i R A I
chrominance | 2 M L/ >
signals b——d
< =
1 N \/ B
X
™
Vo]
-120 + 4%
2 +0.05pus \5
Half horizontal line
i
Compression start point
of BY signal
—— 100/0/75/0 colour bars
timing pulse — — — 100/0/100/0 colour bars
740/88
Note. <
0.01ps<T, <2 T, +0.01us

FiG. 7b. - Waveform of the compressed R-Y, B-Y signals (625/50).
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1 ligne horizontale "- . 5‘
Signal d’entrée Y Yn Yn+1 Yn+2
Signal d’entrée RY (RY)n (RY)n+1 (RY)n+2
Signaux d'entrée
RY /B comprimes (RY)n- (BY)n-1 (RY)n (BY)n (RY)n+1 (BY)n+1
et multiplexés
Signal d’entrée BY (BY)n

11.2

11.2

11.2

11.2
4

doivent étre sonformes a celles indiquées au tableau V.

741/88

B-Y compri-

es caractéris-

sion négative

PUr comprimé

TABLEAU V
625/50
525/60 Barres de Barres de
couleurs couleurs
100/0/100/0 100/0/75/0
Excursion vidéo positive de créte 4,0MHz 3,83MHz* 4,0 MHz
Excursion vidéo négative de créte 5,0MHz 5,17MHz* 5,0MHz
Suppression 4,5MHz + 0,05MHz 4,5MHz* 4,5MHz + 0,05 MHz
Fond de synchronisation 5,4 MHz valeur normale 5,7MHz* 5,7MHz valeur normale
Déviation de fréquence 1,4 MHz + 0,05MHz 1,87 MHz* 1,7MHz + 0,05 MHz
correspondantes.

*Comme certains pays utilisent les mires de barres 2 100% de saturation, on a ajouté la valeur de fréquences instantandes
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1 horizontal line
Input Y signal Yn Yn+1 Yn+2
Input RY signal (RY}n (RY)n+1 (RY)n+2
Compressed and
multiplexed (RY)n-1 {BY)n_1 (RY)n (BY)n (RY)n+1 (BY)n+1
RY /BY signals —— ~—>
/ (\
Input B-Y signal (BY)n (BY)n+1 <B\xk\< \ \

11.2.3
The

FiG. 8. - System of time compression and multi

Addition of the horizontal timing pulse

signals s shown in Figures 7a and 7b..

11.2.4 Chrdminance detail enhancement

The
Table IJ.

11.2.5 Chrdminance pre-emp

The pre-emphasis is
Figure ¢, page 27, whe

11.2.6 Amplitude cI

For 4 signal wi

20% level and nominal positive peak + 50% level

B-Y

oad.

any

positive 175 + 5% level, or negative amplitude excursions below
—300 £
11.2.7 Reco
Carri sponding to reference levels of the compressed colour difference sjgnal
shall be
TABLE V
625/50
525/60 Colour Colour
bar bar
100/0/100/0 100/0/75/0
Peak positive video excursion 4.0MHz 3.83MHz* 4.0MHz
Peak negative video excursion 5.0MHz S.17MHz* 5.0MHz
Blanking 4. 5MHz + 0.05 MHz 4.5MHz* 4.5MHz + 0.05 MHz
Timing pulse tip 5.4MHz normal 5.7MHz* 5.7MHz normal
Frequency deviation 1.4MHz + 0.05MHz 1.87 MHz* 1.7MHz + 0.05 MHz

* In some countries colour bars with 100% saturation are used; these carrier frequencies have been added for this purpose.
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11.2.8 Courant d’enregistrement

11.2.8.1

obtenu lorsqu’on enregistre un signal C a son niveau de suppression.

961 © CEI

Pour les pistes C, ’amplitude du courant d’enregistrement doit étre tel qu’un flux maximal soit

11.2.8.2 L’amplitude du courant d’enregistrement de la piste C doit décroitre lorsque la fréquence aug-

mente, selon une courbe définie par les points indiqués au tableau VI.

1113 Synchronisation Y/C

11{3.1

11

12.1

TABLEAU VI
Fréquence Niveau
(MHz) (dB)
2 +3,0+£1,0
3 +1,5+1,0
4,5 0,0
8 -3,0+2,

des trames couleur peut étre inséré dans le signal d
res 9a et 9b, lorsque les signaux de luminance et de chromin|

de suppression
oivent étre uti-
a chrominance

entre le bord de
=+ 0,01 us doit

nchronisation C et le point de début de compression.

e chrominance,
hnce enregistrés

Niveaux de référence

12.1.1 Meéthode d’enregistrement

Tous les enregistrements audio doivent étre effectués avec polarisation alternative.

12.1.2 Indicateur de niveau d’enregistrement et de lecture

Les niveaux d’enregistrement et de lecture du magnétoscope doivent étre réglés a I’aide d’un

indicateur de volume sonore normalisé, ou d’un appareil équivalent, tel qu’il est
Publication 268-10 de la CEI.

spécifié dans la
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