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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

MACHINES ELECTRIQUES TOURNANTES

Huitieme partie: Marques d’extrémités et sens de rotation des machines tournantes
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

ROTATING ELECTRICAL MACHINES
Part 8: Terminal markings and direction of rotation of rotating machines

FOREWORD
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st

principes de marquage suivants

a) Les entoulements sont désignés par une lettie (majuscule) (par exemp

position de I'usager pout relier la mage

[Vie]

supprimés

Cette 1e
tputefois de traite

MARQUES D’EXTREMITES ET SENS DE ROTATION
DES MACHINES TOURNANTES

Avertissement

La présente recommandation, dans la mesure ot elle traite des marques des extiémités, se fonde sur les

Cette 1ecommandation traite des exteé

es Elle peut s’appliquer également\aux €Xtiémité
bnte du systéme de et ble seh exténsiyn a presque tous les cas

¥) sens de 1otation;

par un suffixe

distingués par
e, 1U, 2U)

temiéie partie
oisies dans la

eront a la dis-

I, elle permet

llecteur et les

¢) relation entre marquage d’extrémités et sens de rotation
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TERMINAL MARKINGS AND DIRECTION OF ROTATION
OF ROTATING MACHINES

Explanatory Note

This Recommendation, as far as it deals with terminal markings, is based on the following marking

principles

a) WindirJgs are distinguished by a (capital) letter (e g U, V, W)

b) End po
letter (g

¢) Similar
the win

d) Windin

This Re
connectior
to internal
case possil

If no confusion is possible, the

1t isobv
deal with (

ijection” of rotafion,

ints and intermediate points of a winding are distinguished by a numefich
g Ul, U2, U3)

ous that thi\Reco
ases not specift

coneérns a ¢ machines without commutator and d ¢ commu

i ging

X to

5 for

tommendation deals with “externa the disposal of the user for
of the machine with the supply and wi and-Afor other use It can be applied
terminals also, the more so as the j i system makes extension to almosf any
ble

Er to

ator

ation between terminal markings and direction of rotation
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2  Marquage des extrémités d’enroulement sorties 2  Terminal markings of a ¢ machines (excluding
des machines a courant alternatif sans collecteur a ¢ commutator machines)

2 1 Les maiques des extrémités sorties des entoule- 2 1 The terminals of three-phase stator* windings of
ments de stator™ tiiphasés des machines syn- synchronous and asynchronous machines shall
chiones et asynchiones doivent &tte comme be marked as follows
indiqué ci-apiés

u1 Vi W1

Fic 1 —En mités sorties

) w1

W3

4 wa
u2 V2 w2

Fic 2 — Enioulement a prises avec 12 extiémités sorties
Tapped winding with 12 terminals

* L’entoulement primaire est supposé étie situé sur le statol * Itissupposed that the primaiy winding is on the stator If the
Sil enroulement ptimaire est sut letotot, les lettres U, V, W, primary winding is on the rotor, the lettetrs U, V, W, N aie
N sont utilisées pour le 1otor et les lettres K, L, M, Q pout le applied to the rotor winding, the letters X, 1., M, Q to the

stator stator winding
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U1 Vi W1

u2 V2 w2

us Vb
us V6
Note — 1ord His-
guer ing
(figuy

Fic 3 —H
q

h

parali¢le avec 12 extrémités sortigs

with 12 terminals

1UZ TvVZ W4 FAY F4 FAFA ZWNZ

Note — Dans le cas de moteurs & pOles commutables avec  Note — When used in change-pole motors with two

deux enroulements séparés, coriespondant a deux separate windings for two speeds, the lowet (higher)
vitesses, le préfixe numérique le plus bas (le plus numetical prefix shall indicate the lower (higher)
élevé) doit indiquer la vitesse la plus basse (la plus speed

élevée)

Fic 4 — Deux enroulements sépatés, qui ne se prétent pas & un couplage série paralléle, avec six extré-
mités sorties

Pair of separate windings not intended for series-patallel artangement, each with six terminals


https://iecnorm.com/api/?name=a8326ab1afd378ef0ea937cee3c0c569

— 10 —

HiG 5 — Couplage en triangle
avec trois extrémités sorties
Delta connection with thiee terminals

2U 2v 2w

Winding cofinection: seties star

Point commun extérieur
External common point

orties
ur terminals

2w

e

Girande vitesse:

Alimentation en 2U, 2V, 2W; les extrémités
1W, 1V, 1U sont réunies en un pofnt neutre
Couplage en étoile paralléle

High speed:

2U, 2V, 2W connected with supplly, 1W
connected to 1V and 1U
Winding connection: parallel star

Notes 1 — Le préfixe numérique la plus bas (le plus élevé)
doit indiquer la plus petite (la plus grande)
vitesse

2 — La relation entre le sens de rotation et 1 ordre
alphabétique des lettres du patagraphe 5 1 est
applicable aux deux vitesses

Notes 1 — The lower (higher) numerical prefix shall indi-
cate the supply terminals for the lower (higher)
speed

2 — The relation between direction of rotation and
alphabetical sequence of the terminal letters giv-
en in Sub clause 5 1 is valid for both speeds

Fic 7 — Enroulement & deux vitesses avec six extrémités sorties

Two speed winding with six terminals
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2U 2v 2w
Petite vitesse:
Alimentation en I1W, 1V, U
Couplage en triangle série
Low speed:
TW, 1V, [U connccted with supply
é é Winding connection: series delta
1w 1v 1V
AN /
N
Ligne
Line

Ligne
Line
2U 2v 2W

Grande vitesse:

Alimentation en 2U, 2V, 2W; les extrémités
1W, 1V, 1U sont réunies en un point neutre
Couplage en étoile paralicle

High speed:

2U, 2V, 2W connected with supply, 1U
connected to 1V and 1W

Winding connection: parallel star

Notes 1 — Le préfixe numérique le plus bas (le plus élevé)  Notes 1 — The lower (higher) numerical prefix shall indi-

doit indiquer la plus petite (la plus grande) cate the supply terminals for the lower (higher)
vitesse speed

2 — La relation enfte le sens de rotation et I'ordre 2 — The relation between direction of rotation and
alphabétique des lettres du paragraphe 5 1 est alphabetical sequence of the terminal letters giv-
applicable aux deux vitesses en in Sub-clause 5 1 is valid for both speeds

Fic 8 — Enroulement & deux vitesses avec six extrémités sorties
Two speed winding with six terminals
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— 12

2U 2V 2w

3u

3v 3w

2 2 Les maiques des ex
ments rotor* tripha
nes a rotor bob
des enroyleme
lettres @

* ) supposé étre situé sut le statot
Si ¢ est sur le rotot, les lettres U, V,
W, N sont dour le rotor et les letties K, L, M, Q
ffour le_stator

Point commun extérieur
External common point

enroulement
entoulement

5 numérique

e speed, nine
Ence

bhase rotor*
d rotor ma-
ntor winding

he terminal markings of three-
windings of asynchionous woun|
chines shall be derived from the st]
markings by replacing the letteis:

UbyK
VbyL
Wby M
NbyQ

n the stator If
ers U, V, W, N
K, L, M, Qto

It is supposed that the primary winding is
the primary winding is on the 1otot, the let
are applied to the 1otor winding, the letter:
the stator winding

2 3 Les marques des extiémités sorties des enroule-
ments stator ou 10tor diphasés doivent &tre déii-
vées de celles des enroulements triphasés en sup-
primant les lettres W et M

2 4 Les marques des extrémités sorties des enroule-
ments statoi de moteurs monophasés doivent

gtre comme indiqué ci-apres

2 3 The terminal markings of two-phase windings
shall be derived from the thiee-phase markings
by omitting the letters W and M

2 4 The terminal markings of single-phase motor
windings shall be as follows
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u1 21
U2 22
FiG 10 — Enroulement principal FiG 11 — Enroulement auxiliaite

Al e afany e ashaod dun-motenisamonophasé
a—tHHRoteH - RoRepHas +— et P

Main winding of
a single-phase motor

ind-
shall
ings of
gute

2 5 Lesmiatques des extrémités sorties d’unenroule- 2 5 The terminal
ment |d’excitation en couirant continu d’une ings of syngt
machine synchrone (figure 12) seront conformes
a cellgs des ext1émités des enroulements d’exci-
tation| séparée en courant continu (figure 21,
page |5)

Fic 12 -+ Enroulement d’excitation en courant ¢
so1ties

@ chine synchrone avec deux extiémités

D C excitation ous machine with two terminals

3 Marange des @-
des mpchines avec o

3 1 Lesnf
ment
lecteur

3 Terminal markings of d ¢ commutato] ma-
chines

toule- 3 1 The terminals of the windings of d ¢ commuta-
tor machines shall be marked as follows

A1l A2

Fi16 13 — Enroulement induit avec deux extrémités sorties

Armature winding with two terminals

g1o— Y\ 0oBg2

Fic 14 — Enroulement de commutation avec deux extrémités sorties

Commutating winding with two terminals
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— 14 —

1810— Y 0182

2B1 O Y\ O 2B2

Fic 15 — Enroulement de commutation en deux moitiés (de part et d’autre de I’en1oulement induit) avec
quatre extrémités sorties

Commutating winding in two sections (to be connected on both sides of the armature) with
four teiminals

ClO——{ ¥ ‘“—0cC2

Fic 16 — Emoulement de compensation avec deux i1ES\SOTtIES

Compensating winding with two te1

Hic 17 — Enroulement de compensa Jement induit)

avec quatre extrémités sotfi

Compensating winding i tw rmature) with

four termiy

¥ént d’excitation série avec deux extrémités sorties

gexcitation winding with two terminals

D3 D4

01 00— I I —Q D2

Fic 19 — Enroulement d’excitation série avec deux prises et quatie extrémités sorties au total

Series excitation winding with two tappings and four terminals

pro— Y Y Y ok

Fic 20 — Enroulement d’excitation en dérivation avec deux extrémités sorties

Shunt excitation winding with two terminals
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— 15 —

F1O-—NW\—OF2

Fic 21 — Enroulement d’excitation séparée avec deux extrémités sorties

Separately excited excitation winding with two terminals

rro— Y Y Y L ok
rso— Y Y Y \_oks

Fic 22 —{Enroulement d’excitation séparée en deux moitiés pour couplage en séri

quatie extrémités soities

Fi

32 Lesfl
tation
deux
trémifé

aritg.correctein pai 1apport a 'autie et
par rgpport au champ magnétique de I'enroule-

32

33

u en paraflcle

Two excitation windings shall have cumul

avece

ative

magnetic effects if in both windings cufrent

passes from the terminal with the lowet (hi
numerical suffix to the terminal with the hj
(lower) suffix

The magnetic fields of commutating and
pensating windings shall be of correct po
with respect to each other and to the mag

bhet )
igher

com-
arity
netic

field of the armature winding if in all these

vind-

ment d’induit, si, dans tous ces enroulements le
courant pénétre par Pextrémité avec le suffixe
numérique le plus bas (le plus élevé) et sort par
Pextrémité avec le suffixe numérique le plus élevé
(le plus bas)

3 4 La connexion en série de ’enroulement d’in-
duit, de I’enroulement de commutation et de
I’enroulement de compensation avec deux extré-
mités sot ties doit étre mar quée comme suit

ings current passes from the terminal with the
lower (highe1) numetical suffix to the terminal

with the higher (lower) suffix

3 4 The series connection of armature, commu-
tating and compensating windings with two

tetminals shall be marked as follows:
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—_— 16 —

(A2)
A1l B2
(81)

F1G 25 — Connexion en série de 'en1oulement d’induit et de ’enioulement de commutation, avec deux
extrémités sorties

Armature winding in seties with commutating winding, with two terminals

(A1) (A2)
181 282 —

(182 \_/  (281)

Fi¢ 26 — Enioulement de commutation en deux moitiés de pait et pnt d’induit,
avec deux extrémités sorties

Armature winding between commutating winding s

gompensation

Cc2

t de I’entou-

o terminals

3 de Compensation et de commutation Enroulement de commutation et de compensation

2 O_m ~ (AM-\[(AZ) Y\ m__c 262
N

tre2—ts—t82) 2B H—(282—2¢ 1}

Compensating and commutating winding Commutating and compensating winding

Fic 28 — L’enroulement d’induit connecté entre les deux moitiés de Penroulement de commutation et de
I’enroulement de compensation, avec deux extiémités sorties

Armature winding between commutating and compensating winding sections with two terminals
Note — Si P’enroulement de commutation et I'enroulement  Note — If commutating and compensating windings are in-

de compensation sont imbriqués, on utilisera pout les terlaced, the letter C shall be used for the terminals
extrémités sorties la lettre C Voir figuie 29 page 17 See Figure 29, page 17
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